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Page 6, last paragraph to page 8, line 31 

• , .hows a system which is formed around an image 
Fig ; an example of embodiment of the image data proc- 

reader in an example inven tion. The system conf- 

essing means according to the xn ^ 

pris es -sically an i^e ^ ^^ s&parated from 
aae file control urfit c. ■ , , eVlinn 

:h r r rr — r rr. 

of electrical cables. Fig. 

reader A and the printer B. ^ 

• • i ahMt is Placed onto an original support glass 
An original sheet is P lac comp rise a 

relate 3 with the image side downward, 

plate j wj-ui inner left corner. The 

support reference marking at the inner 
-~t is pressed gainst t h e 
me ans of an original cover 4. The orx,in.l £ ^ 

~f * fluorescence lamp 2, wherearier 
nated by means of a riuores>oei 

ndU 7 . . , chppt i s focussed on tne 

n^v,*- reflected by the original sheet is 
light reflected cy and /or an image sen- 

Diane of a charge coupling means (CCD) ana/or ^ , c 

plane or c an j n and a lens 6. The mirrors 7 and 5 

sor 1 via mirrors 5 and 7 and a ien 

„r oi.i This optical unit is 
are moved at a speed ratio, of 21.1. This op 

^ ^ fn the riqht with phase control oy 
xnoved from the left to the rigft accordance 

„ c «f a d-c servo motor at constant speed in 
means of a d c ser ^ spegd ^ l8Q 

with Fig. 2. in the case of a resolv ing 
m/s, whereas it is 468 mm/s in a return. 
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power in this sub-scanning direction is 16 lines/mm. Origi- 
nal sheets in the sizes A5 to A3 can be processed, the 
original sheets being aligned in the longitudinal direction 
in the sizes A5, B5 and A4 and in transverse direction in 
the sizes B4 and A3, the optical unit has three reversal 
points. A first point common to the sizes A5, B5 and A4 is 
at a distance of 220 mm from the reference point, a second 
point for the size B4 is at a distance of 364 mm from the 
reference point and a third point for the size A3 is at a 
distance of 4 31.8 mm from the reference point. 

The main scanning width is determined by the alignment of 
the original sheet and*is 297 mm as a maximum, namely equal 
to the length in the* size A4 . For reading with a resolution 
of 16 pixels/mm the charge coupling means and/or the image 
sensor must have 4732 (=297x16) bits. In the example of em- 
bodiment two charge coupling line image sensors are dis- 
posed in a row, which are operated in parallel (parallel 
reading, serial output) (cf. Fig. 3a). Consequently, a main 
scanning period T (storage time of the image sensor) to T = 
1/vn = 1/180x16 = 347.2 /zm results for 16 lines/mm and 180 
mm/s. The transmission speed and/or the transmission fre- 
quency of the image sensor is given by f = N/T - 2628/347.2 
/zm = 7.569 MHz . 

The printer B disposed below the reader A is explained by 
means of Fig. 2. The bit-serial image signal edited in the 
reader is applied to an optical laser scanning unit in the 
printer B. The laser scanning unit contains a semiconductor 
laser, a collimator lens, a revolving polygonal mirror, and 
f-0 lens and an optical correction system. The image sig- 
nal from the reader A is applied to the semiconductor la- 
ser, which converts it electrooptically to output a laser 
beam for the scanning of a photosensitive drum 8, which is 
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directed towards the collimator lens. The polygonal mirror 
revolves with 2600 revolutions per minute. The scanning 
width is about 400 mm, whereas the effective image width is 
297, i. e. equal to the length in the case of the size A4 . 
Due to this, a signal applied to the semiconductor laser 
has a frequency of about 20 MHz (for NRZ and/or non-return 
to zero) . The laser beams from the optical units are di- 
rected to the photosensitive and/or photoconductive drum 8 
via a mirror 24. 

Page 10, 1st and 2nd paragraphs 

The reader A is now Explained in detail by means of the 
system block diagranf in Fig. 4. If the reader A is con- 
nected with the printer B, a plug means is connected to 
a plug means JP 1 of the printer. 

If the reader is connected with the image file control unit 
C, plug connections JR 2 and JC 2 are connected with each 
oth;u , the image file control unit C storing and editing 
the image information transmitted from the reader A and 
transmitting the edited information to the printer B via 
the plug connection JC 1 and the plug connection JP 1 . 

Fig. 5 is a block diagram of an interface on the image 
reader. Interface signals are now explained by means of 
Fig. 5. 

Beam detection signals BD and/or 202 cause the synchroniz- 
ing of the output of each line of video signals 215 with 
the revolving of a scanning means 100 (Fig. 3) in the con- 
nection of the printer B to the reader A and corresponding 
in each case to a front edge signal for each line of the 
image. The video signal 215 is an image signal, in which 
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4752 signals with a pixel width of 55 ns are generated per 
line. Each pixel can have up to three states, namely the 
states 0, 1/2 and l. The signal has the level L for the du- 
ration of 55 ns in the state 0, in the state 1/2 the signal 
has the level H for the first half-period of 27.5 ns and 
the level L for the second half-period of 27.5 ns and in 
the state 1 the signal has the level H for the period of 55 
ns . 

If the printer B is connected to the reader A and if image 
information is to be transmitted to the printer B, the 
video signal is supplied to the printer B with horizontal 
synchronizing with the *beam detection signal BD, whereas in 
other cases (such as If the image information is to be sup- 
plied to a main unit or main station such as the image file 
control unit C) the video signal is output with horizontal 
synchronizing with an HSYNC signal 203 (347.2 jum, which is 
generated in the reader A. The horizontal synchronizing is 
selected with the image sensor control signal generator 603 
(Fig. 4) whose block diagram is shown in Fig. 6. 
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(54) Bilddatenverarbeitungseinrichtung 

Eine Bilddatenverarbeitungseinrichtung weist einen Bild- 
datengeber, einen Prozessor zur Aufbereitung der Bilddaten 
und eine Synchronisierschaltung fur das Synchronisieren 
des Prozessors auf. Ein Synchronisiersigna! der Synchroni- 
sierschattung ist wahtbar. 
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Patentanspruche \ 

/ > i 
I l) Bilddatenverarbeitungseinrichtung, gekennze ichnet 
durcH eine Bilddatenerzeugungseinrichtung (601), eine 
Aufbereitungseinrichtung (602, 604, 605) zum Aufbereiten 
der Bilddaten und eine Synchronis iere inrichtung (603; 
Fig. 6) zum Synchronisieren der Aufbereitungseinrichtung, 
wobei ein Synchronisiersignal der Synchronisiereinr ich- 
tung wahlbar ist. 

1. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennze ichne t , 
dafi das Synchronisiersignal ein Horizontalsynchronisier- j 
signal (202, 203) fur das Bild ist. . 

3, Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennze ichnet , 
daft das Synchronisiersignal ein Vertikalsynchronisiersig- 
nal (213) fur das Bild ist. 

4, Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , 
daU das Synchronisiersignal ein Prozess-Starts ignal '* is t . 

5, Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft das Synchronisiersignal von einem an die Ein- 
richtung (A) angeschlossenen Drucker (B) abgegeben wird. 
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6.. Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi das Synchronisiersignal von einer an die 
Einrichtung (A) angeschlossenen Bildubertragungseinrich- 
tung abgegeben wird. ■ 

7. Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft das Synchronisiersignal von einer an die 
Einrichtung (A) angeschlossenen Datei- oder Speicne * t * n- 
richtung (C) abgegeben wird. 

8. Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn*; 
zeichnet, daft das Synchronisiersignal einem Laserstrahl- 

erf assungssignal (BD, 202) fur eine jeweilige Zeile ent- j 

spricht . 1 

« 

* . ■ - • - 

9. Einrichtung nach einem der Ansprliche 1 bis 8, da- 
durch gekennze ichnet , daG das Synchronisiersignal entspre- 
chend dem AnschluB eines externen Gerats 0B,C) an die Ein- 
richtung (A) wahlbar ist. 

1 0 . Bilddatenverarbei tungseinrich tung, gekennze ichnet 
durch eine Bilddatenerzeugungseinrichtung (601), eine er- 
ste Aufbereitungseinrichtung (602 bis 605) zum Aufberei- 
ten der Bilddaten und eine zweite Aufbereitungseinrichtung | 
(C) zum Speichern der Bilddaten, wobei die Bilddatenerzeu- 
gungseinrichtung, die erste Aufbereitungseinrichtung und 
die zweite Aufbereitungseinrichtung untereinander Synchro- 
nisiersignale austauschen. 
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Canon Kabushiki Kaisha 
:ji Tok i o , Japan 

Bilddatenverarbei t un gseinr ichtung 



Die Erfindung bezieht sich auf eine Bilddatenverarbei tungs- 
einrichtung und insbesondere auf einen Bi lddatengeber , der 
gemeinsam fiir Gerate unterschiedlicher Eingabesys teme wie 
ein digitales Kopiergerat, ein Faksimilegerat und eine Bild- 
datei benutzt werden kann. 

Bei einem herkSmml ichen Bildleser ohne Se i tenspe iche r wer- 
den von einer Ladungskopplungsvorrichtung (CCD) bzw. einem 
Bildsensor gelesene Bi Idinf ormat ionen in Echtzeit abgegeben. 
Wenn bei einem modernen digitalen Kopiergerat eine Kopie 
auf gezeichnet werden soil, schaltet der Bildleser eine Auf- 
zeichnungseinrichtung in der Weise ein, da R die Bi ldinf orma- 
tionen synchron mit Signalen aus der Auf zeichnungse inrich- 
tung abgegeben werden. 

Wenn in einem Bi ldda teisys tern Bi Id informa tionen angefordert 
werden, schaltet eine Bilddateisteuereinheit den Bildleser 
derart ein, dafX die Bildinformat ionen entsprechend einem 
Synchronisiersignal aus dem Bildleser abgespeiche rt werden. 
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Bei diesen Systemen werden die Bi ldinf ormationen entspre- 
chend Horizontalsynchronisiersignalen aus der Aufzeich- 
nungseinrichtung , aus dem Bildleser oder aus der Bilddatei- 
s teuereinhe it abgegeben, wahrend das Lesen des Bilds durch 
den Bildleser oder durch die Bi ldda te i s teue re i nhe i t einge- 
leitet wird. Inf olgedessen werden fur das digitale Kopier- 
gerat und die Dateisysteme unterschiedl iche Bildleser ein- 
gesetzt. Dadurch steigen die Kosten'an und es ist zusatz- 
licher Raum e r f orde rl ich . 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, als Bilddaten- 
verarbeitungseinrichtung einen Bi lddatengeber zu schaffen, 
der an Ausgabeeinrichtungen unterschiedl icher Arten anpafi- 
bar ist. 

« 

Ferner soli mit der Hrfindung als Ri lddatenvera rbei tungs- 
einrichtung eine Bi lddaten-Ausgabee inr ichtung geschaffen 
werden, die an Ausgabeeinrichtungen unterschiedl icher Ar- 
ten anschl iefibar ist. 

Weiterhin soil mit der Erfindung ein Bildleser mit einer 
verbesseften Schni tts tel le geschaffen werden. 

Der erf indungsgemSBe Bildleser soil an ein Dig i ta 1 kop ie r- 
gerat-System und ein Bilddatei-Systcm anpaftbar sein, so 
dafJ mit dem einzigen Leser zwei Systeme erzielt werden 
kOnnen. 

Weiterhin soil mit der Erfindung ein Bi ldverarbe i tungs- 
system mit einem Bi ldda tengebe r geschaffen werden, in dem 
sich mehrere Schni tts te 1 len teilen, urn damit Probleme hin- 
sichtlich der Kosten und des Raumbedarfs des Bi ldverarbe i - 
tungssystems zu losen. 
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Ferner soil mit der Erfindung ein Bildleser geschaffcn 
werden, der entweder in einer Hauptgcrat-Be t riebsart oder 
in einer Nebengerat-Be tr iebsart eingesetzt werden kann. 

Mit der Erfindung soli eine Bi Idvc ra rbc i tung se i n r ich t ung 
mit einer Einrichtung zum Lesen von Bildinformationen mit- 
tels eines Bildsensors und zur Abgabe der Bildinformatio- 
nen an ein externes Gerat geschaffen werden, bei der eine 
Vertikalsynchronisierung bzw. ein Starten der Bildinforma- 
tionen entweder durch ein Signal aus dem externen Gerat 
oder durch ein in der Einrichtung selbst erzeugtes Signal 
gesteuert wird. 

Weiterhin soil mit der Erfindung eine Bi Idverarbei tungs- 
einrichtung geschaffen werden, in der eine Hor izontalsyn- • 
chronisierung von Bildinformationen entweder durch ein 
Signal aus einem externen Gerat oder durch ein in der Ein- 
richtung selbst erzeugtes Signal gesteuert wird. 

Ferner soli bei der erf indungsgemafJen Bi ldverarbe itungs- 
einrichtung die Steuerung der Horizontal- oder Vertikal- 
synchronisierung durch einen Schalter an einem Bedienungs- 
feld eines Bildlesers oder durch den AnschlufS des externen 
Gerats wahlbar sein. 



Die Erfindung wird nachstehend 
beispiels unter Bezugnahme auf 
tert . 



anhand eines Ausfiihrungs- 
die leichnung naher erlau- 



Fig. 1 bis 11 zeigen ein Aus f uhrungsbe i sp ie 1 der erf in- 
dungsgemafJen Bilddatenverarbeitungseinrichtung, wobei die 

Fig. 1 eine schematische Darstellung eines urn einen Bild- 
leser herum gebildeten Systems ist, die 
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Fig. 2 eine Schnittansicht des Bildlesers und eines 
Drucker ist, die 

5 Fig. 3a und 3b eine Hauptab tas tung und eine Unterabtas tung 
bei dem Bildlescr und dcm Drucker nhch Fig. I ver- 
anschaul ichen , die 

Fig. 4 ein Sys tem-Blockschal tbi Id des Bildlesers ist, die 

10 

Fig. 5 eine Blockdars tel lung einer Schn i t ts te 1 le fur den 
Bildleser ist, die 
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Fig. 6 ein Blockschaltbild einer Hor izon ta 1 synchron i s ie r- 
schaltung ist, die 

Fig. 7 ein Zei tdiagfamm fur die Horizontal synchron isie- 
rung ist, die 

Fie 8 ein Zeitdiagramm eines Schnitts tel lenprotokolls 

20 

ist, die 

Fig. 9 eine Bewegung eines optischen Systems veranschau- 
licht und die 

25 

Fig. 10 und 11 Ablauf diagramme von S teue rungsablauf en 
sind. 



Die Fig. 1 zeigt ein System, das bei einem Ausfuhrungsbei- 
spiel der erf indungsgemalien Bi lddatenve rarbe i tungse inr ich- 
tung urn einen Bildleser herum gebildet ist. Das System 
weist grundlegend einen Bildleser A, einen Drucker B und 
eine Bilddatei-Steuereinheit C auf. Diese Einheiten sind 
voneinander sowohl physikalisch als auch funktionell der- 
art abgesondert, daft sie voneinander unabhangig einzeln 
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verwendet werden konnen. Die Verbindungen zwischen den l-in- 
heiten werden durch elektrische Kabel hergestellt. Die I : i g . 
2 ist eine Schn i ttans i ch t des Lcsers A und des Druckers 1- . 

Ein Vorlagenblatt wird mit der Bildscitc nach untcn auf 
eine Vorlagenauf lage-Glaspla t te 3 aufgelegt, die von vorne 
gesehen an der inneren linken Ecke eine Auf lage-Bezugsmar- 
kierung hat. Das Vorlagenblatt 'wird mittels einer Vorlagen- 
abdeckung 4 an die Glasplatte 3 angedruckt. Das Vorlagen- 
blatt wird mittels einer Fluoreszenz lampe 2 beleuchtet, 
wonach das von dem Vorlagenblatt reflektierte Licht uber 
Spiegel 5 und 7 *und ein Objektiv 6 auf der Ebene einer 
Ladungskopplungsvorrichtung (CCD) bzw. eines Bildsensors 
1 fokussiert wird. Die Spiegel 7 und S werden unter einem 
Geschwindigkeitsverhal tnis von 2:1 bewegt. Diese optischc- 
Einheit wird von links nach rechts gemaft Fig. 2 untcr 
. Phasenregelung mittels eines Gl e ichs t rom-Se rvomoto rs mit 
konstanter Geschw ind igke i t bewegt. Bei einem Vorlauf be- 
tragt die Geschwindigkeit 180 mm/s, wahrend sie bei einem 
Rucklauf 468 mm/s betragt. Das Auf losungsve rmogen in dieser 
Unterabtastrichtung ist 16 Linien/mm. Es konnen Vorlagen- 
blatter in den Formaten A5 bis A3 verarbeitet werden, wo- 
bei die Vorlagenblatter bei den Formaten AS, B5 und A4 in 
Langsrichtung und bei den Formaten B4 und A3 in Qucrrich- 
tung ausgerichtet werden. Fiir die verschiedenen Vorlagen- 
blattformate hat die optische Einheit drei Umkehrs te 1 len . 
Eine fur die Formate AS, BS und A4 gemeinsame erste Stclle 
liegt 220 mm von der Bezugsstelle entfernt, eine zweite 
Stelle fur das Format B4 liegt 364 mm von der Bezugsstelle 
entfernt und eine dritte Stelle fiir das Format A3 liegt 
431,8 mm von der Bezugsstelle entfernt. 

Die Hauptab tas tbrei te ist durch die Ausrichtung des Vor- 
lagenblatts bestimmt und ist maximal 297 mm, namlich gleich 
der Lange bei dem Format A4 . Zum Lesen mit einer Auflosung 
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ordnet. Die Fig. 2 zeigt einen Vorcntlader 9, cine Vorent- 
ladungslampe 10, einen Primarlader 11, einen Sekundarla- 
der 12, einc Totalbclichtungslampc 13, cine lin t wi ck lungs- 
einheit 14, eine Papierkassette 15, eine Papierzufiihrwalze 
16, eine Papierf iihrung 17, eine Reg i s t r i e rwal zc 18, einen 
Obertragungslader 19, eine Ablosewalze 20, eine Transport- 
fiihrung 21, eine Fixiereinheit 22 und einen Austragetisch 
23. Die Geschwindigkeiten der fotoempf indlichen Trommel 8 
und des Transportsystems sind 180 mm/s und damit gleich 
der Geschwindigkeit bei dem Vorlauf in dem Leser A. Infol- 
gedessen betragt die Kopiergeschwindigkeit bei der Kombina- 
tion aus dem Leser A und dem Drucker B bei dem Format A4 
30 Blatt/min. In dem Drucker B wird ein Abloseband verwen- 
det, mit dem das *n der fotoempf indlichen Trommel haftende 
Kopierpapier abgelBst wird. Daher fehlt an dem Bild die • 
Breite des Bands. Falls fur diesen Bereich der Bandbreite 
ein Signal vorliegt, wilrde bei der Entwicklung an diesem 
Bereich Toner angesetzt werden, durch den das Abloseband 
und das Papier verschmutzt werden wurde. Infolgedessen wer- 
den in dem Leser A Videosignale fur das Ausdrucken auf dem 
Bereich der Ablbsebandbreite von 8mm gesperrt. Falls fer- 
ner Toner auf den Vorderrand des Papier ubertragen wird, 
kann sich das Papier urn Fixierwalze wickeln, so da(X eine 
Hemmung verursacht wird. Infolgedessen wird von dem Leser 
A auch das Videosignal fur eine Breite von 2mm am Vorder- 
rand des Papiers gesperrt. 



Die Figuren 3a und 3b zeigen bei einer Bildausgabe die 
Hauptabtastrichtung und die Unterabtastr ichtung bei dem 
30 Leser A und dem Drucker B. Gemafl diesen Figuren tastet 

der Leser A von hinten nach vorne ab, wahrend der Drucker 
B von vorne nach hinten abtastet. Mit 102 ist ein Fotode- 
tektor bezeichnet, der den Laserstrahl fur eine jeweilige 
Zeilenabtastung erfaftt. Der Fotodetektor gibt ein nach- 
stehend beschr iebenes Signal BD ab. 
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Der Leser A wird nun aphand des System-Blockschaltbilds 
in Fig. 4 ausftihrlich erlSutert. Wenn der Leser A mit dem 
Drucker B verbunden wird, wird eine Steckvorrichtung JR 1 
mit einer Steckvorrichtung JP 1 des Drucker verbunden. 
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Wenn def Leser mit der Bilddatei-Steuereinheit C verbunden 
wird, werden Steckverbindungen JI^ und JC£ miteinander ver- 
bunden; wobei die Bilddatei-Steuereinheit C die aus dem 
Leser A gesendeten Bi ldinf ormationen speichert und aufbe- 
reitet und die auf berei teten Inf orma t ionen uber eine Steck- 
verbindung JC 1 ' und die Steckverbindung JP 1 zu dem Drucker 
B sendet. 

Ladungskopplungs- bzw. Bildsensor-Lesereinhei ten 601 und 
601 9 weisen jeweils ejne Ladungskopplungsvorrichtung (CCD) 
bzw. einen Bildsensor, eine Takttreibers tuf e , einen Signal- 
verstarker und einen Analog/Digital- bzw. A/D-Kandler auf. 
Fur den Bildsensor werden von einem Steuers ignalgenerator 
603 Steuers ignale erzeugt, die den Takttreibers tuf en der 
Bildsensor-Lesevorrichtungen 601 und 601 1 zugefiihrt wer- 
den, welche sie in digitale 6-Bit-Bildsignale umsetzen. 
Bi ldprozessoren 602 und 602* enthalten jeweils eine Ab- 
f rageschaltung , die das Bildsensor-Ausgangssignal abfragt, 
damit eine Zen traleinhe it die Lichtstarke einer Lichtquel- 
le regeln kann, einen Abschat tungsde tektor zum Erfassen 
einer Ob jektiv- Abschat tung , eine Korrekturscha 1 tung fur 
die Abschattung, eine Spi tzenwe r t-Ha 1 tescha 1 tung , die ei- 
nen Spitzenwert der Lichtstarke bei der Hauptab tas tung 
erfaftt, urn eine Bel ichtungsau tomatikf unkt ion auszufuhren, 
und eine Quantisierschal tung zum binaren oder ternaren 
Quantisieren der 6-Bi t-Bi lddaten nach der Abscha ttungskor- 
rektur dadurch, da(J ein Schnitt an einem Pegel ausgefiihrt 
wird, der entsprechend einem Spi tzenwert-Hal tepegel oder 
einem Bildmuster einer vorangehenden Zeile oder einer die- 
ser vorangehenden Zeile vorangehenden Zcilc bestimmt wird. 
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Die durch die Ri ldprozessoren 602 und 602 1 quant is ierten 
Bildsignale werden Bi ldau f be re i tungse inhe i ten 60*1 bzw. 
604 1 zugefiihrt. Die B i ldauf be re i tungse i nhe i ten 604 und 
604* haben jeweils einen Zwe i ze i 1 en- Puf f e rspe i che r . Die 
Spe iche rkapaz i tiit fur einc Zeile ist groBor nls das Dop- 
pelte der Anzahl der Bildelemente je Zeile, namlich 4752, 
da die Datenmenge verdoppelt wird, wenn sic urn einen Fak- 
tor 200? erweitert wird, und die verdoppelten Abfrage- 
Bi ldelementedaten mit der doppelten Abf ragegeschw ind i g- 
keit eingeschr ieben werden. Da in einem einzclnen Spci- 
cher das Lesen und Schreiben nicht gleichzeitig ausgefuhrt 
werden kann, werden Bilddaten einer (N-l)-ten Zeile aus 
dem zweiten Speicher ausgelesen, wahrend Bilddaten einer 
N-ten Zeile in der* Speicher e ing.es chr ieben werden. Dieser 
Vorgang ist durch den Zwe ize i len-Puf f erspe i che r ermoglicht. 
Ferner sind ein Schreibadressenzahler fur das IZinschrei- 
ben der Bilddaten in den Puf ferspeicher, ein Leseadressen- 
zahler fur das Auslesen der Bilddaten und ein Adressen- 
wahler fur das Wahlen der Adressensigna le aus diesen bei- 
den Zahlern vorgesehen. DieZahler sind Zahler mit Paral- 
leleingabe, die eine Voreins tel lung eines Anfangswerts 
ermoglichen, welcher mittels der Zen tra le i nhe i t an einem 
Eingabe /Ausgabekana 1 eingegeben wird. Die Zen t ra le i nhe i t 
erlaubt die Aufbereitung einer Vorlagen- Information durch 
eine Voreinstellung einer Adresse, die einer Hauptabtast- 
koordinate entspricht, in dem Zahler jedesmal dann, wenn 
die Un terabtastung eine Zeile erreicht, die einer Ab- 
schne idekoordi na te entspricht, entsprechend einer mittels 
einer Bed ienungse inhe i t 607 angezeigten Koord inateninfor- 
mation. Ein AnschluUerfassungs-Schieberegister e rmog 1 i ch t 
eine Weiftmaskierung, eine Schwarzmas.kierung e ine Wcift- 
rahmen-Beschneidung und eine Schwarz rahmen-Beschne idung . 
Die Bilddaten aus dem Bi ldauf bere i tungse i nhe i ten werden 
zuerst aus der Auf be re i tungse inhe i t 604 und dann aus der 
Aufbereitungseinheit 604' abgegeben. Ein Syn the th i s i e re r 
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605 wahlt stoftfrei diese Signale an, urn serielle Bilddaten 
zu erzeugen. Eine Erkennungsschal tung 606 erfafit eine Ko- 
ordinatedes Vorlagenblatts nach eincr Vorabtastung des 
Vorlagenblatts wahrend einer Vordrehung der Trommel in. dem 
Drucker B nach dem Drucken einer Kopicrtastc. Ferner sind 
ein Schieberegister, das • f ortgesetz te 8-Bit-Bi lddaten er- 
faftt, urn das Vor lagenblatt 2u ermitteln, ein Eingabe/Aus- 
gabekanal und Haupt/Unterabtastungs-Zahler vorgesehen. Die 
Bedienungseinheit 607 weist eine Tastenmatrix, eine Leucht- 
dioden-Anzeigevorrichtung, eine Fliissigkristall-Anze ige- 
vorrichtung und eine Treiberstufe hierfur auf. Die Fig. 4 
zeigt ferner einen Gleichstrommotor 608 fur die Abtastung 
mit dem optischen System, eine Treiberschaltung 609 fur 
den Motor, eine Fluoreszenz lampe 610 fur das Beleuchten 
des Vorlagenblatts, *eine Treiberschaltung 611 hierfur, ei- 
nen Fotosensor 612 fur das Erfassen der Lage der optischen 
Einheit in einer Ausgarigsstellung und einen Fotosensor 615 
fUr das Erfassen der optischen Einheit in einer Stellung 
fur das Beleuchten eines Vorderrands des Auf ze ichnungs- 
blatts. Eine Zentraleinheit 614 weist eine zentrale Pro- 
zessoreinheit (CPU), einen Festspeicher (ROM), einen 
Schreib/Lesespeicher (RAM), eine Ba t ter i e rese rvescha 1 tung , 
eine Ze itgeberschaltung und eine Eingabe/Ausgabe-Schni tt- 
stelle auf. Die Zentraleinheit 614 steuert die Bedienungs- 
einheit 607 so, dad die Betriebsablauf folge in dem Leser 
entsprechend einem Steuerbefehl der Bedienungsperson ge- 
steuert wird, sowie ferner durch Befehle den Drucker B. 
Vor einer Vorlagenabtastung oder wahrend einer solchen 
stellen die Prozessoren 602 und 602' Daten fur die Zahler 
der Bildaufbereitungseinheiten 604 und 604' entsprechend 
Befehlen hinsichtlich der Bildaufbereitung aus der Bedie- 
nungseinheit 607 ein. Vor der Vorlagenabtastung wird von 
der Zentraleinheit die Lichtstarke der Fluoreszenz lampe 
an' der Treiberschaltung 611 hierfur entsprechend Lichtstar- 
35 kedaten aus dem Bi ldprozessor gesteuert, ein Geschwindig- 
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Datenwert fur die Gle ichs tro«o«or-Tr. ibe r.ch. 1 tun - 0 
entsprechend eine. VergroBerungsbefeh! vore . nges te 1 U und 
.in BUdanschlutt-Datenwort .us den Bi Idaufhc re i tungsc ,n- 
h eiten 604 und 604 • abgefragt. u. daraus da, Uberschne,- 
dungs- bzw. AnschluBausmalS zu berechnen. 

DU fig 5 ist eine Blockdarstellung einer Schn , t t s te 1 le 
an de. Bildleser. Anhand der Fig. 5 werden nun Schnttt- 
stellensignale erlautert. 

Strahierfassungssignale BD b*w. 202 be.irk.n die Synchro- 
nising der Ausgabe einer Jeden Zeile von ,deos,gn en 
2,5 mit dem U.lauf einer Abtasteinrichtung 100 (Fig. 3) 
bei der Verbindung des Drucker s B .it de. Leser A und en - 
sprechen jeweHs eine. Vorderrandsignal fur e,ne ,ede i. 
I des Bilds. Das Videosignal 2.S 1st ein Bildsignal, be, 
de. J. 2eile 4752 Sign.le .it einer Bildelementebre, te von 
55 n eneugt werden. Jedes Bildele.enr kann bis ,u dr.. 

standen. Llich die ZusUnde 0. „Z und , babe. Be, . 
Zustand 0 hat das Signal fur die Dauer von 55 ns d en > 
L bei den, Zustand 1/2 hat das Signal fur erne erste I a b- 
p^iode von 27,5 ns den Pegel H und fur eine «e,te Ha lb- 
period, von 27,5 ns den Pegel L und bei dem Zustand , hat 
das Signal fur die Periode von 55 ns den Pegel H. 

Wenn der Drucker B an den Leser A angeschlossen ist und 
Bildinfor.ationen *u de. Drucker B ubertragen werden o - 
len „ird das Videosignal dem Drucker B unter Horrzonta!- 
,vnrhronisierung .it den, Strahlerfassungssignal BD n.ge- 

■■ fuhrt wahrend in anderen Fallen fwi. v,, ?n ,e 1 ,K,,s= dar ; , 
w en„ die Bildinfor.ationen einer Mutter- b». Haupte.n hc.t 
Oder Hauptstation wie der Bi Wdatei-Steuereinhett C , e 
fOhrt werden sollen) das Videosignal unter Hor ,zon tal s, n 
chronisierung .it eine. HSYNC-Signal 205 <«" 5 "' 2 J" 

iS ausgegeben wird, das in dem Leser A erzeug, w.rd. Die 
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rizontalsynchronisierung wird mit dem Bi ldsensor-Steuersig- 
nalgenerator 603 (Fig. 4) gewahlt, dessen Blockschal tbild 
in Fig. 6 gezeigt ist. 

In dem Leser A ermittelt die Zentraleinhcit 614, ob d"ie 
Horizontalsynchronisierung mittels des Signals BD aus dem 
Drucker B, des HSYNC-Signals 203a aus der Bilddatei-Steuer- 
einheit C oder des in dem Leser A erzeugten HSYNC-Signals 
203b vorgenommen werden soil und fiihrt das Ermittlungser- 
gebnis einem Wahler 250 zu. Damit durch die Zentraleinheit 
614 ermittelt werden kann, ob die Horizontalsynchronisie- 
rung mittels des Signals BD oder des HSYNC-Signals erfol- 
gen soil, ist in der Bedienungseinheit 607 eine Taste fur 
das WShlen dieser Betriebsarten vorgesehen, so daft die Zen- 
traleinheit 614 die ^ewahlte Betriebsart ermitteln kann. • 
Wenn der Drucker B an den Leser A angeschlossen ist und 
die Horizontalsynchronisierung mittels des Signals BD er- 
folgt, wird das BD-Signal 202 aus dem Drucker B iiber den 
Wahler 250 den Takttreiberstufen der Bi ldsensor- Lesevorrich- 
tungen 601 und 601 • zugefuhrt, welche die digitalen 6-Bit- 
Bilddaten den Bildprozessoren 602 und 602' synchron mit ei- 
nem Signal SH zufilhren, 

Wenn an den Leser A die Bi lddate i-Steue reinhe i t C ange- 
schlossen ist und die Horizontalsynchronisierung mittels 
der HSYNC-Signale 203a und 203b erzielt wird, wird eines 
der folgenden beiden Verfahren angewandt: 

Wenn das HSYNC-Signal 203b aus dem Leser A der Bilddatei- 
Steuereinheit C zugefuhrt wird, konnen fur einen einzigen 
Leser A mehrere Bi lddate i-Steue re inhe i ten C vorgesehen 
werden, zwischen denen eine Synchronis ierung erzielt wird. 
Der Leser A erzeugt mittels eines Zahlers 251 der Horizon- 
talsynchronisierungs-Wahlschaltung Hauptabtastungs-Synchro- 
nisierimpulse (347,2 us) und fuhrt uber den wahler 250 den 
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Bildsensor-Lesevorrichtungen 601 und 601' das Takttreiber- 
stufen-Signal SH sowie uber einen Kurvenformer 255 der 
Bilddatei-Steuereinheit C das HSYNC-Signal 203b zu, so daft 
die Horizontalsynchronisierung der Bilddatei-Steuereinheit 
C durch das HSYNC-Signal erreicht wird. Der Z.thler 2S1 
teilt ein Taktsignal aus -einem Oszillator 255 herunter, urn 
das Synchronisiersignal zu erzeugen, das als Quasi-BD-Sig- 
nal anzusehen ist. 

Wenn andererseits aus der Bilddatei-Steuereinheit C das 
HSYNC-Signal 203a zugefiihrt wird, wird das Signal SH uber 
einen Kurvenformer 254 und den Wahler 250 zugefiihrt. In 
diesem Fall ist die Steuerschaltung der Bilddatei-Steuer- 
einheit C einfacher als in dem vorangehend beschr iebenen 
Fall. 

Ein Videoeinschaltsignal 216 bzw. VIDEO ENABLE ist ein 
Periodensignal , das anzeigt, dalS die 4752 Bits der Bild- 
daten ausgegeben werden. Wenn der Leser A und der Drucker 
B miteinander verbunden sind, wird dieses Signal synchron 
mit dem Signal BD ausgegeben, wahrend bei der Verbindung 
des Lesers A mit der Bilddatei-Steuereinheit C das Signal 
synchron mit dem HSYNC-Signal 203a ausgegeben wird. Wenn 
das Signal VIDEO ENABLE den Pegel H hat, gibt der Leser A 
das Videosignal und ein Videotaktsignal 217 bzw. VIDEO 
CLOCK ab, wahrend die empfangende Einheit mittels des 
Videotaktsignals das Videosignal zwischenspeichert. 

Auf diese Weise wurde das Bildsignal beschrieben. Die Fig. 
7 zeigt eine Horizontalsynchronisierungs-Zeitsteuerung. 

Es wird ein Protokollsignal der Schnittstelle erlautert. 
Ein Anschluftsignal 201 zeigt den Anschluft einer nachrangi- 
gen Einheit an. Wenn beispielswe ise die Stcckvorr ichtungen 
JP und JR. sowie JC, ' und JP. miteinander verbunden sind, 
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zeigt das Signal an, da(S der Leser und die Bilddatci mit 
dem Drucker B (als nachrangige Einheit) verbunden sind, 
wahrend bei der Verbindung der Steckve rb indungen JC 2 und 
JR^ das Signal anzeigt, daft die Bilddatei und der Leser A 
(als hochrangige Einheit) miteinander verbunden sind. Ein 
Nebenstetllen-Bereitschaf tssignal 204 zeigt an, ob die Strom- 
versorgung der nachrangigen Einheit eingeschaltet ist, wah- 
rend ein Hauptstellen-Berei tschaf tssignal 214 anzeigt, ob 
die S tromversorgung der hochrangigen Einheit eingeschaltet 
ist. Signale S . DATA 209, S. CLOCK bzw. 210, CSC BUSY bzw. 

211 und PSC BUSY bzw. 207 sind serielle Signale fur das 
Protokoll zwischen den Einheiten (fur den Inf ormat ionsaus- 
tausch zur Quittierung und Meldung der Obertragung zwi- 
schen den Einheiten). Die Signale S . DATA bzw. 209 und S. 
CLOCK bzw. 210 sind 8 -Bi t-Signa le fur die Daten bzw. den • 
Takt des Protokolls, die an Zweirich tungs- Leitungen an- 
liegen. Das Signal CSC BUSY bzw. 211 wird erzeugt, wenn die 
hochrangige Einheit bzw. Hauptstation die Daten- und Takt- 
signale auf den Leitungen aussendet sowie das Signal 205a 
abgibt. 

Das Signal PSC BUSY bzw. 207 wird erzeugt, wenn die nach- 
rangige Einheit bzw. Nebenstelle die Daten- und Taktsig- 
nale auf den Leitungen aussendet. Inf ol gedessen geben die- 
se Signale BUSY die Obe rt ragungsr ich tungen der Signale 
S . DATA und S. CLOCK an. Die Fig. 8 zeigt Einzelheiten der 
Zei tsteuerung des Protokolls der Schn i 1 1 s te 1 1 e . 

Es werden nun Zei tsteuersignale fur die Schn i t ts te 1 le er- 
lautert , Ein Vert ika 1 synch ron is ie rungs -Ah forde rungs s ignal 
VSYNC REQUEST bzw. 206 wird erzeugt, wenn der Vorderrand 
eines Papierblatts , das mittels eines Drucks tartsignals 

212 zugefuhrt wird (welches dem Drucker B bei dessen An- 
schlufl zugefuhrt wird), eine B i 1 dsch re i be - Anf ang ss to 1 1 ung 
erreicht. Dieses Anforderungssignal wird von dem Drucker B 
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abgegeben und zum Anhalten der Regis trierwalze 18 (Fig. 2) 
benutzt, welche durch den Leser A synchron mit einem Ver- 
tikalsynchronisiersignal VSYNC bzw. 213 angetrieben wird 
(das synchron mit dem Strahlerf assungssignal aus einem 
Bildvorderrand-Rrfassungssensor 37b (gcmafi Tig. 9) oder 
dem Signal HSYNC erzeugt wird ) . Synchron mit dem Signal 
VSYNC gibt der Leser A das Videosignal VIDEO ab. Die Breit'e 
des Signals VSYNC ist gleich derjenigen des Signals VIDEO 
ENABLE. 

Wenn der Leser A mit der Bilddatei-Steuereinheit C verbun- 
den ist, wird das Signal VSYNC REQUEST erzeugt, wenn das 
optische System des Lesers A eine Stelle erreicht, bei der 
der Bildvorderrand*Sensor 37b geschaltet wird. Nach diesem 
Signal empfangt die Bilddatei-Steuereinheit C das, Video- 
signal VIDEO. 

Wenn der Leser A als Hauptstation eingesetzt ist, wird das 
Signal iiber die Steckverbindung JR, zugefuhrt (Fig. 4), 
wahrend bei dem Einsatz des Lesers A als Nebenstation das 
Signal iiber die Steckverbindung JR 2 zugefuhrt wird. Infol- 
gedessen mufi die Zentraleinhe i t 614 den Inf ormat ions f luB 
s teue rn . 

Die Figuren 10 und 11 sind Abl aufdiagramne der Steuorungs- 
ablauffolge. Wenn der Leser A als Hauptstation eingesetzt 
wird, namlich die Steckverbindungen JRj und JP^ miteinander 
verbunden sind und das Signal des Be triebsart-Wahlscha 1 te rs 
der Bedienungseinheit (das ahgibt, ob der l.eser A als H.v.:p:.- 
station oder als Nebenstation eingesetzt wird) die Haupt- 
station-Betriebsart anzeigt, wird dies als "Fall A" be- 
zeichnet. Wenn die Steckverbindungen JR, und JC 2 miteinan- 
der verbunden sind und das Signal des Be t r iebsart-Wahl - 
schalters die Nebenste 1 1 en-Be t r iebsa rt nngibt, wird dies 
als Fall B bezeichnet. In dem Leser A wird die Betriebsart 
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vor einer jeden Abtastung ermittelt, urn eine der verschie- 
denen Ablauffolgen einzuleiten. Die Fig. 9 zeigt die Bewe- 
gung des optischen Systems. Wcnn dcr Loser cine cinzige 
Steckverbindung hat, kann die Betriebsartwahl auf automa- 
tischc Wei so durch d;is Anschl icfton des Druckors oder dcr 
Bilddatei an den Leser vorgenommen werden. 

Es wird nun der Fall A eriautert, bei dem der Leser als 
Hauptstation eingesetzt wird. GemSB Fig. 9 sind an dem op- 
tischen Abtastsystem des Lesers A drei Lagesensoren 37a, 
37b und 37c angebracht. Von der Vorderseite des Lesers her 
gesehen ist am weitesten links ein Sensor filr die Ausgangs- 
stellung des optischen Systems angeordnet (der ein Signal 
OHP erzeugt). Der Leser empfMngt ein richtiges Bereit- 
schaf tssignal 205 (Schritt 301), das anzeigt, daft im Druk- 
ker kein Fehler vorliegt, und ein richtiges Druckanforde- 
rungssignal 208 (Schritt 302), das einen Druckbere i tscha f ts- 
zustand anzeigt; wenn die Kopiertaste der Bed ienungse inhe i t 
des Lesers A gedruckt wird, urn den Kopiervorgang zu befeh- 
len. (Schritt 303), gibt der Leser an den Drucker das Druck- 
startsighal 212 ab. (Schritt 304). Urn eine vorbestimmte Zeit 
Tl spater wird das optische System des Lesers A angetrie- 
ben (Schritte 305 und 306). Die vorbestimmte Zeit Tl dient 
dazu, eine zeitliche Verzogerung zu kompensieren, da die 
Zeitdauer von dem Aussenden des Druckstartsignals an den 
Drucker filr das Zufiihren des Auf zeichnungspapiers bis zu 
der Ausgabe des Signals VSYNC REQUEST, das erzeugt wird, 
wenn der Vorderrand des Auf zeichnungspapiers in dem Drucker 
die Bildschreibstelle erreicht, gleich der oder langer als 
die Zeitdauer von dem Beginn des Antriebs des optischen 
Systems des Lesers bis zum Eintreffen des Auf zeichnungspa- 
piers an dem Bildvorderrand-Sensor 37b ist, der an der Be- 
zugsstelle fur das Bild angeordnet ist. Wenn die Steuer- 
schaltung den Weg des optischen Systems mittels des Sen- 
sors 37b erfadt (Schritt 307), gibt sie das Vertikalsyn- 
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chronisiersignal VSYNC bzw. 213 (Schritt 308) fur das vev- 
tikale Synchroni sieren mit dem Drucker B (namlich fur den 
Antrieb der Registrierwalze 18 fur das Ausrichten des Pa- 
piers) sowie die Bilddatensignale (VIDEO, VIDEO CLOCK und 
VIDEO ENABLE) fur das Drucken des Bilds ab. Die Steuer- 
schaltung zahlt beginnend von dem Sensor 37b an die Anzahl 
der Signale VIDEO ENABLE; wenn ein Zahlstand * erreicht 
wird, der abhangig von dem Kassettenformat des Druckers 
oder der Ve rgr8fterung der ersten, der zweiten oder der 
dritten Umkehrstelle entspricht, fordert die Steuereinheit 
eine Unterbrechung der Zentraleinhei t an, wahrend sie das 
Vorlauf-Antriebssignal fUr das optische System abschaltet 
und das Riicklauf-Antriebssignal einschaltet, urn die Bewe- 
gung des optischer* Systems umzus.teuern (Schritt 310). Der 
Druckstartsensor 37c liegt in dem Rucklaufweg; wenn der 
Sensor 37c nach der Umkehr das optische System erfafJt 
(Schritt 311), wird gepruft, ob die Abtastungen fur die 
vorgewahlte Anzahl von Kopien ausgefuhrt worden sind 
(Schritt 312); wenn dies nicht der Fall ist, wird das Druck- 
anforderungssignal gepruft; falls dieses richtig bzw. gul- 
tig ist, wird das Druckstartsignal erzeugt, urn dem Drucker 
das Zufiihren des nSchsten Papierblatts zu befehlen. 

Als nachstes wird der Fall B erlautert, bei dem der Leser A 
als Nebenstelle eingesetzt wird. 

In dem Leser A wird ilberpruft, ob irgendein interner Peh- 
ler vorliegt (Schritt 401); falls kein Fehler vorliegt, 
gibt der Leser das richtige bzw. eingeschaltete Bereit- 
schaf tssignal 20S an die Hauptstation wie die Bilddatei- 
Steuereinheit C ab (Schritt 402). Wenn ein Fehler vorliegt, 
wird ein "unr icht ig"-Bereitschaf tssigna 1 205 abgegeben bzw. 
dieses ausgescha ltet (Schritt 403). Wenn das optische Sys- 
tem in der Ausgangsstellung OHP steht (Schritt 404), be- 
deutet dies, daB die Bildausgabe vorbereitet ist, so da(3 
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an die Hauptstation (Bilddatei) das Druckanforderungssig- 
nal (208) gesendet wird (Schritt 405). Wenn das optische 
System nicht in der Ausgangss te 1 lung stcht, wird das Druckan- 
f orderungss ignal 208 abgeschaltet (Schritt 406). Wenn ein 
Antriebs- b2w. .Hauptschal ter e ingescha 1 1 c t ist, die beiden 
vorstehend genannten Signale richtig bzw. eingeschaltet 
sind und das Bild gelesen werden soli, wird von der Haupt- 
stelle das richtige bzw. eingeschaltete Drucks tarts ignal 
abgegeben. Wenn der Leser A das richtige bzw. eingeschal- 
tete Druckstartsignal erhMlt (Schritt 407), wird das opti- 
sche System von links nach rechts bewegt (Schritt 408); 
wenn das optische System von dem Sensor 37b erfafit wird 
(Schritt 409), wird als Vertikalsynchronisiersignal fur das 
Bild das Signal VSYNC REQUEST an die Bi Iddatei-Steuereinheit 
C gesendet, wonach aach die Signale VIDEO, VIDEO CLOCK und 
VIDEO ENABLE abgegeben werden (Schritt 410). Da die Bild- • 
datei-Steuereinheit C einen Se itenspeicher hat und der Le- 
ser A das Vertikalsynchronisiersignal VSYNC REQUEST sendet, 
ist die Steuerung erleichtert; Gleichermaflen wie bei dem 
Fall Awird die Anzahl der Signale VIDEO ENABLE aus dem 
Sensor 37b gezahlt; wenn ein vorbes timmter bzw. SollzShl- 
stand erreicht wird (Schritt 411), wird an die Zentral- 
einheit eine Unterbrechungsanf orderung abgegeben, das Vor- 
lauf-Antriebssignal fUr das optische System abgeschaltet 
und das Rucklauf-An tr iebssignal eingeschaltet, urn das op- 
tische System umzusteuern (Schritt 412); Wenn das optische 
System mittels des Ausgangsstellungssensors 57a erfaftt 
wird (Schritt 413), wird das optische System angehalten, 
wonach das Programm zu dem Anfang zuruckkehrt und die vo- 
rangehend beschr iebenen Schritte wiederholt werden (Schritt 
414). 

Falls bei dem Fall B der Sensor 37b an dem Bi ldvorde rrand 
ist und das optische System feststeht, beginnt der Leser 
nicht gleichzeitig mit der Abgabe des Signals VSYNC REQUEST 
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die Abgabe des Videosignals VIDEO, so dafi dahcr das Video- 
signal VIDEO mittels der Eingabe des Signals VSYNC nus der 
Hauptstation ausgesendet werden kann. Das Signal VSYN'C kann 
eine vorbestimmte Zeitdauer nach dem Erzeugen des "Startsig- 
nals be ispi e I swe i sc durch das Einschalten eines Startschal- 
ters in der Hauptstation *ode r nach der Eingabe des Signals 
VSYNC REQUEST erzeugt werden. Die vorbestimmte Zeitdauer 
entspricht einer Zeit, die "fur die Vor- Ve rarbe i tung und Vor- 
bereitung der Datei erforderlich ist. Alternativ kann das 
Signal VSYNC durch die Hauptstation dann erzeugt werden, 
wenn die Vor-Verarbei tung und die Vorbereitung in der Haupt- 
station abgeschlossen sind bzw. die Einspe iche rbedingungen 
erfullt sind. Zu den Einspeicherbedingungen zahlen die Be- 
statigung der Bereitschaft eines Kopfs an einer gewunschten 
Adresse der Datei und die Bestatigung des Beginns des Ein- 
schreibens in die Datei. 
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Nach Fig. 5 wird bei dem Verbinden der Datei mit dem Drucker 
die Datei als Hauptstation eingesetzt. Zur R i 1 d re produ k t i on 
werden dem Drucker die Dateidaten in der gleichen Signalsyn- 
chronisierungs-Bez iehung wie in dem Fall zugefuhrt, bei dem 
der Leser und der Drucker miteinander verbunden sind. Die 
Videodaten werden aus dem Puf f erspeicher der Datei synchron 
mit dem Signal BD aus dem Drucker ausgegeben. Dabe i werden 
gleichzeitig die Videodaten durch einen Kahlschalter einer 
Bedienungse inhe i t der Datei gewahlt. 

Wenn der Leser, der Drucker und die Datei auf die in Fig. 
5 gezeigte Weise miteinander verbunden sind und gewunschtc 
zwei Einheiten dersclben gewahlt werden, werden damit die 
vorstehend beschr iebenen Synchronisier- und St art-Zusammcn- 
hange gewahlt. Der Wahlbefehl kann auf zentrale Weise durch 
eine Wahl an der Bedienungse inhe i t der Datei oder des La- 
sers oder mittels eines Schalters in einer gesondcrtcn 
Arbe i tss ta tion ausgefuhrt werden. 
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liine Bi ldda tenve ra rbe i tungse in r ich tung weist einen Bild- 
datengeber, cincn Prozessor zur Aufbereitung der Bildda- 
ten und eine Synchronisierschaltung f'iir das Synchron i s ie- 
ren des Prozessors auf. Ein Synchron i s i e rs i gna 1 der Syn- 
chronisierschaltung ist wahlbar. 
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FIG. 3o 
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FIG. 8 
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FIG. II FAIL B 
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